Zeigerdiagramm:

1) U (BezugsgroBie)
2y I U
3) Ic L U

4 16 + Ic = 1

Leitwerte: G =1/R ; B = (0O

Y =
Y= G+ jB = G + j(w(0)

Widerstiande:
L =
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(1/RY + (@CYy TU/RY + (wCYy
Z = Rr - jXr Reihen- Ersatzschaltung

( man beachte, dass Rr
frequenzabhingig ist)



